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Praktickd maturita obsahuje Glohy z profilovych pfedméti EN, EM, PRA, IE, SIB, RT. Ulohy jsou
variantami procvicenych uloh v téchto predmétech. Ulohy vyzaduji znalosti vlastnosti métenych objekti.

Zakladni pozadavky

e Navrh a orientace v elektrickém obvodu.

¢ Rozumét blokovému schématu.

e Rozumét a popsat funkci jednoduchych elektronickych obvodii probiranych v predmeétech elektronika,
prakticka cviceni, el. méfeni, fidici technika, inteligentni elektroinstalace a systémy inteligentnich
budov.

Vypocet elektrického obvodu.

Ovéreni pomoci simula¢niho obvodu.

Néavrh a zhotoveni plosného spoje.

Osazeni plosného spoje, ptipadné zhotoveni obvodu na zkuSebni desce (nepéjivém poli).

Me¢éteni parametrli vyrobku.

Me¢éteni proudu, napéti.

Me¢fteni odporu.

Méfeni obecné impedance, kapacity, induk¢énosti.

Meéfeni ¢inného, jalového a zdanlivého vykonu.

Mgfeni vlastnosti linearnich jednohranti, dvojbranii a zesilovacd. (Pfenos napéti, proudu, vstupniho

a vystupniho odporu a impedance, amplitudové a fazové kmitoctové charakteristiky, prevodni

a zatéZovaci charakteristiky).

e Mcfeni vlastnosti a charakteristik polovodicovych soucastek a logickych obvodu.

e Zhotovit dokumentaci (protokol) k vyrobku.

e Zhotovit plo$ny spoj pro dany obvod nebo zapojit obvod na nepéjivém poli.

e Navrhnout, zhotovit a odzkouset zdsuvkové obvody a svételné obvody.

e Zapojit a odzkousSet proudovy chranic.

e Navrhnout, zapojit a odzkouSet silové a ovladaci zapojeni zdkladnich styka¢ovych kombinaci, véetné
vzajemného blokovani stykaci.

e Zapojeni a oZiveni snimacti/aktort pro Arduino a Raspberry Pi.

e Zakladni znalosti a ptikazy pro OS Linux.

e Programovani v Pythonu a ptehled o potfebnych knihovnach.

e Navrh, zapojeni a ovétfeni funkénosti v systému Loxone.

e Konfigurace KNX zapojeni s pouzitim ETSx.

Seznam moznych dloh EN, PRA, EM

Zdroj stabilizovaného napéti /proudu (usmérnovac, vyhlazovaci kondenzator, stabilizator).
Zdroj stabilizovaného napéti s proudovou ochranou.

Zesilovag s bipolarnim tranzistorem navrh pomoci betabariery.

Obvody s opera¢nim zesilovac¢em.
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RC oscilator s opera¢nim zesilovacem a stabilizaci amplitudy.

Vykonovy zesilovac s tranzistory.

Komparator napéti i neelektrickych veli¢in s opera¢nim zesilovacem.

Zapojeni s 555.

Indikator napéti (komparator s operacnim zesilovacem).

Me¢fteni na transforméatoru.

Me¢fteni na rezonanénim obvodu.

Méteni charakteristik a diferencidlnich parametr bipolarniho tranzistoru.

Méieni na logickém 10 TTL.

Mg¢éfeni na pfistrojovém zesilovaci.

Mg¢fteni na frekvencnich filtrech s OZ.

Me¢éteni na analogovém komparatoru s OZ.

Navrhnout, zapojit a odzkouset zasuvkovy obvod s ochranou proudovym chrani¢em napdjeny pies
stykac.

Navrhnout, zapojit a odzkousSet svételny obvod napéjeny pies stykac.

Navrhnout, zapojit a odzkouSet rozvod domovni instalace s ochranou proudovym chranicem
a s vyuzitim blokovani pomoci dvou stykacu.

Navrhnout, zapojit a odzkouset silové a ovladaci zapojeni stykaCovych kombinaci vCetné signalizace
stavu.

Navrhnout, zapojit a odzkouSet domovni rozvadé¢ nizkého napéti.

Seznam mozZnych tloh IE, SIB

Inteligentni elektroinstalace — kompletni navrh jednoduché instalace pro rodinny diim s vyuzitim
specializovaného software ¢i s dostupnym CAx systémem; sestaveni doprovodné dokumentace dle
pfislusnych norem a pfedpist; realizace instalace na modelu s vyuzitim dostupnych senzora a pro
Arduino/Raspberry Pi.

Sbérnicové systémy — pouziti komponenti a fidici jednotky systému Loxone ¢i dale dostupnych
zafizeni pro sestaveni a nastaveni modelu domécnosti pro fizeni teploty, osvétleni, bezpecnosti atd.;
sestaveni dokumentace zapojeni a realizace; ukazka funkénosti realizovaného zapojeni na realnych
a modelovych datech.

Sbérnice KNX — pouziti komponent a fidicich jednotek vice vyrobcii, vzajemné propojenych
pomoci KNX sbérnice, pro simulovani zapojeni a ovladani prvkl realné doméacnosti s vyuzitim
programového prostiedi ETSS; sestaveni dokumentace zapojeni a realizace; ukézka funk¢nosti
realizovaného zapojeni.

Vizualizace senzorickych dat — propojeni poskytnutych senzorti a Arduino/Raspberry Pi; naméfeni
realnych dat ze senzortli; zobrazeni namétenych hodnot, jejich vyvoje a vzajemné zavislosti v ramci
urceného Casového useku s vyuzitim programovaciho jazyka Python; ndvrh vhodného tizeni pro
vybranou veli¢inu méfenou v mistnosti.

Linux — feSeni komunikace mezi dvéma a vice jednotkami Raspberry Pi (¢i podobné jednotky) se
systémem Linux; nastaveni a zprovoznéni vzajemné komunikace jednotek; pfipojeni (bez)dratovych
moduli senzory a prace s daty dostupnych ze senzorti; prace se soubory v rdmci sestavené sité;
sestaveni dokumentace zapojeni.

Seznam moZnych tloh RT

Mikrokontroléry.

Aplikace mikrokontroléru pfi fizeni vybrané soustavy, pfipojeni senzorii, akénich Clent a dalSich
moduld k mikrokontroléru (Arduino, ...), zdkladni nastaveni, sestaveni fidici aplikace, komunikace
s PC, komunikace s uzivatelem.

Regulace soustavy.
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e Pouziti systému LabView a MyDAQ nebo RC2000 pro feseni regulace vybrané soustavy, ptipojeni
senzort a ak¢nich ¢lenil, méteni charakteristik soustavy, identifikace a modelovani soustavy,
sestaveni fidici aplikace nebo fidiciho obvodu, vizualizace fizeni, volba typu a parametra
regulatord.

e Pneumaticky systém.

e Sestaveni simula¢niho modelu pneumatického systému, pfipojeni senzoru a fizenych ventili k PLC,
feSeni sekven¢niho logického fizeni pneumatického systému pro vybranou tlohu s vyuzitim
pneumatickych fidicich prvkia, PLC nebo primyslového pocitace.

e Vizualizacni systémy.

e Reseni vizualizace Fidiciho systému a fizené soustavy s vyuzitim systému Promotic a LabView,
propojeni s readlnou soustavou prostiednictvim PLC, mikrokontroléru, nebo jednotky MyDAQ,
nastaveni parametrt, dynamické supervizni fizeni soustavy s vyuzitim vizualizace.

o PLC.

e Reseni vybranych uloh kombinaéniho a sekvenéniho fizeni modelu realné soustavy s vyuzitim
programovatelného relé nebo jednoduchého PLC.

V Praze 4. 9. 2023 PhDr. Romana Bukovska v. r.
teditelka Skoly
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